DIJAGRAMI SILA

Ako pri kretanju analiziranog mehanizma , usljed dejstva obimne sile 
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 nepromjenjivog inteziteta , koja djeluje u tački A krivaje i usljed inercije članova , bilo koji član mehanizma ili uočena tačka tog člana može da savlada određeni otpor , odnosno da izvrši određeni rad . Položajna sila u toj tački , određenog modula , pravca i smjera , prestavlja sumu uticaja uvedene spoljne sile 
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 i inercijalne sile 
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 .

Zadatkom tražena rezultujuća položajna sila 
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 , koja djeluje u tački D , a koja pada u pravac putanje SD  tačke D ,  predstavlja sumu uticaja komponenata spoljne sile i inercijalnih sila tj. :
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gdje je :
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 - položajna sila u tački D , koja pada u pravac putanje SD , nastala usljed dejstva sile 
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 ,
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 - inercijalna položajna sila u tački D , koja se računa po sljedećem obrascu :
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gdje je :

mrD=const. - redukovana masa članova mehanizma u tački D ,            

aD - ubrzanje tačke D .

Redukovana masa se računa po sljedećem obrascu :
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gdje je :

     m6-masa klizača 
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-dio masa člana 5 koji se redukuje u tački D .

Kod određivanja veličine komponente 
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 za 16 usvojenih  položaja mehanizma koristi se metoda Žukovskog . Naime  , prema teoremi Žukovskog za mehanizam napadnut silama , suma momenata sila u odnosu na pol P obrnutog plana brzina za 900 , tretiranog kao krute figure napadnute silama , jednaka je nuli , tj. :
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Kako obimna sila 
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 i položajna sila 
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 padaju u pravce brzina 
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 , prenošenjem ovih sila u obrnuti plan brzina ove brzine predstavljaju za pomenute sile momentne krakove u odnosu na pol P obrnutog plana brzina , te je :
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Kako je VAFA=c=const. , to izraz (6.3) ima konačan oblik :
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to jest modul položajne sile u tački D za ovaj slučaj mijenja se po zakonu ravnostrane hiperbole .

Na slici 6.1 , na ordinatnoj osi nanijete su  brzine tačke D za svih 16 položaja , a paralelno apcisnoj osi  iz vrhova brzina 
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 nanesenih iz pola P plana obrnutih brzina nanesene su odgovarajuće komponente položajne sile , dobijene računski koristeći izraz (6.3) . Spojeni završetci sila 
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 formiraju ravnostranu hiperbolu .

Koristeći jednačinu (6.2) , uzimajući vrijednosti za aD  iz zadatka 3 , slika 3 , određuje se veličina inercijalnih položajnih sila za svih 16 položaja mehanizma .

 Na slici 6.2  dat su traženi dijagrami FrD , FiD , FDFA=f((2) . Na apcisnoj osi nanesene su vrijednosti položajnog ugla krivaje (2  . Na odgovarajuće

ordinate nanesene su vrijednosti komponenata , pri čemu treba voditi računa o smjerovima istih . Komponenta 
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 ima smjer  kao i brzina 
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, a komponenta 
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 ima suprotan smjer od odgovarajućeg ubrzanja 
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 . Na dijagramu (slika 6.2) smjer sila s lijeva na desno uzet je kao pozitivan . 

Dijagram rezultujuće sile 
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 dobija se superponiranjem vrijednosti prema jednacini (6.1) .

U tabeli su prikazane vrijednosti potrebne za crtanje dijagrama sila :

   i          
    VD (ms-1)
     FDFA (N)
    AD (ms-2)
    FiD (N)
   FrD (N)

  1
0,793
-442,19
1,222
-3,87
-426,06

  2
0,708
-472,88
2,664
-8,437
-481,32

  3
0,448
-747,32
3,448
-10,92
-758,24

  4
0,214
-1564,49
3,887
-512,31
-1576,8

  5
0,032
10462,5
4,263
-13,5
10,449

  6
0,273
1226,37
4,828
-15,29
1211,08

  7
0,455
735,82
5,047
-15,98
719,84

  8
0,585
572,3
4,263
-13,5
558,8

  9
0,653
512,7
2,508
-7,94
504,76

 10
0,669
500,45
0,156
0,49
500,94

 11
0,611
547,95
1,003
3,17
551,12

 12
0,474
706,33
0,752
-2,38
703,95

 13
0,123
2721,95
1,881
5,95
2727,9

 14
0,286
-1170,63
3,323
10,52
-1160,13

 15
0,624
-536,54
2,727
8,63
-527,91

 16
0,78
-429,23
0,627
1,98
-427,25
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