DIJAGRAMI BRZINA I UBRZANJA
Kod analiziranog mehanizma , za koji su već u predhodnom dijelu dobijene vrijednosti za brzine i ubrzanja , potrebno je dati u jednom dijagramu zakonitosti promjena brzina i ubrzanja tačaka B i C u zavisnosti od zakona puta tačke B , odnosno :
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i u drugom dijagramu zakonitosti promjena brzina i ubrzanja tačke D u zavisnosti od promjene položajnog ugla krivaje , odnosno :
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Kod konstrukcije prvog dijagrama , kako je putanja tačke B kružni luk

(slika 1) , potrebno je izvršiti rektifikaciju  ove putanje , kao što je dato na slici 5.1 . Dovoljno tačno se retifikacija izvodi zamjenom djelova lukova odgovarajućim tetivama . 

U označene položaje tačke B ( slika 5.2 ) unose se ordinate , i to ordinate na gore  za položaje koje tačka B  zauzima pri kretanju s desno na lijevo , i na dole , za položaje koje tačka B  zauzima pri kretanju s lijeva na desno. U mrtvim tačkama Bs i Bu ordinate prelaze putanju SB na obje strane .

Brzine i ubrzanja  nanose se na odgovarajuće ordinate . Vrijednosti za brzine i ubrzanja koje odgovaraju položajima mehanizma u kojima je tačka B  u svojim mrtvim položajima  nanose se na obje strane pripadajuće ordinate. Spajanjem uzastopnih završnih tačaka istoimenih nanijetih  veličina dobijaju se tražene zakonitosti .

Za slučaj da su na retifikacijonoj putanji dvije uzastopne tačke relativno udaljene , potrebno je za neki položaj između ove dvije tačke odrediti brzine i ubrzanja , pa ih nanijeti u dijagram .

Radi očitavanja vrijednosti dati su razmjernici za brzine i ubrzanja , pri čemu početni dio razmjernika ima decimalnu podjelu .

Konstrukcija drugog dijagrama (slika 5.3) , izvodi se tako što se prvo na apcisnu osu  nanosu vrijednosti položajnog ugla krivaje(ugao 
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) . Podjela apcise je ravnomjerna ,pošto je  i puni ugao krivaje , u analizi mehanizma podjeljen na 16 jednakih dijelova .

U označene podioke se unose brzine D i ubrzanja tačke D . Spajanjem uzastopnih završnih tačaka nanesenih brzina i ubrzanja dobijaju se tražene zakonitosti :
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Usvojeno je da su pozitivne one brzine koje su u hodografu brzina tačke D (slika 2) , usmjerene s desna na lijevo od pola P , a  pozitivna ona ubrzanja  koja su u hodografu ubrzanja tačke D usmjerena s desna na lijevo od pola P. Sva negativna ubrzanja , nanijeta ispod apcise , predstavljaju usporenja ,

što znači da se za ove položaje u svom kretanju tačke D usporava .

Kako je ubrzanje tačke D :


[image: image5.wmf]D

D

V

d

d

a

×

=

2

q


Pošto je ubrzanje prvi izvod brzine , to pri 
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 na istim ordinatama dijagram brzine (slika 5.3) , treba da ima karakteristične tačke : maksimum, minimum ili prevojnu tačku sa horizontalnom tangentom . 

U dijagramu na slici 5.3  u tačkama K i L je 
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  , te su na odgovarajućim ordinatama ekstremne vrijednosti brzina , i to za K maksimum , a za L minimum brzine VD .
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