Zadatak 1 :

Za bregasti mehanizam prikazan na slici 1 grafičkim putem odrediti   zakon kretanja klizača , te promjenu brzinu i ubrzanja u funkciji ugla obrtanja brijega :
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za 12 položaja bregastog tijela (brijega) pripadajuće vrijednosti puta ,

brzine i ubrzanja .

Dati su sljedeći podaci :

 ugaona brzina brega : (=8 s-1
poluprečnik bregastog tijela : R=51 mm

ekscentricitet : e=15 mm

poluprečnik točka : r=10 mm

Postupak izrade zadatka :   

Na slici 1.1 prikazan je bregasti mehanizam za koji treba odrediti zakon kretanja i promjene brzine i ubrzanja grafičkim putem . Da bi se odredile brzine i ubrzanja klizača bregastog mehanizma , potrebno je prvo odrediti njegov zakon kretanja . To se izvodi na sljedeći način :

Iz tačke E se opiše pomoćna kružnica poluprečnika 
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 , a iz centra kruga bregaste ploče teorijski profil poluprečnika 
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 . Pomoćni krug se podijeli na 12 dijelova , a zatim se iz tačaka u kojima pravci 
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 (slika 1.1) sijeku teorijski profil opisuju kružni lukovi do presjeka sa pravcem kretanja klizača . Tako se dobijaju položaji klizača u zavisnosti od ugla za koji se obrne bregasta ploča .

Uzimajući u obzir razmjeru crteža , vrijednosti pomjeranja za 12 položaja  mehanizma unosimo u tabelu priloženu uz zadatak .

Na apcisi s,t-dijagrama (slika 1.2) se obilježi 12 jednakih podioka , pri čemu jedan podiok , u određenoj razmjeri , prestavlja dvanaestinu vremena punog obrtaja . vrijeme punog obrtaja se dobija na osnovu poznate ugaone brzine iz izraza :
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Iz tako dobijenih 12 tačaka na apcisi povlače se ordinate na koje se nanosi pomjeraj za određeni polođaj , naravno u odgovarajućoj razmjeri . Tako se dobijaju tačke 1,2,...,12 . Njihovim spajanjem se dobija zakon kretanja klizača 
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Grafičkim diferenciranjem ove krive jednom , pa drugi put , dobija se zakon promjene brzine i ubrzanja .

Grafičko diferenciranje krive 
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 vrši tako što se prvo povuku tangente na krivu u tačkama 1,2,...,12 . Zatim se povlače pravci paralelni tangentama iz pola PV (slika 1.2) do presjeka sa v-osom v,t-dijagrama , pa se iz tih tačaka povlače horizontalni pravci do presjeka sa odgovarajućim ordinatama . Tako dobijamo tačke 1,2,...,12 na v,t-dijagramu . Kada ih spojimo dobijemo krivu 
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Diferencirajući ovu krivu na isti način kao i krivu 
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 ,dobijamo zakon promjene ubrzanja 
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Razmjera za brzinu i ubrzanje dobijamo prema sljedećim izrazima :
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Dobijene vrijednosti brzina i ubrzanja  za 12 položaja mehanizma na kraju unosimo u tabelu .

Tabela 1 : Vrijednosti pomjeraja , brzine i ubrzanja klizača za 12 položaja                                        mehanizma 

  i
        s
        v
       a 


     mm
      ms-1
     ms-2

 1
      3,6
 4,3669
 7,51

 2
      12
 9,17
 5,42

 3
      26
 11,79
 1,67

 4
      41
 11,35
  -3,55

 5
      54
 6,98
 -9,59

 6 
      58
  0
 -12,52

 7
      54
 -6,98
 -9,59

 8
      41
 -11,35
  -3,55

 9
      26
 -11,79
 1,67

10
     12
 -9,17
 5,42

11
     3,6
 -4,3669
 7,51

12
      0
  0
 7,93
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