PROVJERA BRZINA POMOĆU TRENUTNIH CENTARA

Trenutni centri određuju se metodom kombinacija.                                        Kako svaki član mehanizma ima relativno kretanje u odnosu na svaki drugi član ,broj trenutnih centara 
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mehanizma je :
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gdje je :  n - broj članova mehanizma

Simbol koji definiše određeni trenutni centar sastavljen je od dvije oznake članova na koje se odnosi . Kako se radi o relativnom kretanju , red oznaka može piti proizvoljan .

Na pravoj koja prolazi kroz dva trenutna centra , koja se zove sprežna prava , nalazi se i treći trenutni centar , čija oznaka predstavlja kombinaciju prva dva trenutna centra .

 Najmanje dvije sprežne prave ,koje formiraju spregu ,definišu u svom presjeku trenutni centar . 

Jedan trenutni centar može da definiše 
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sprega , pri čemu je :
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Kod ravnih mehanizama ukupan broj sprežnih pravih 
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 je :

     
[image: image6.wmf](

)

2

3

-

=

n

P

S


odnosno zamjenom iz (4.1) :
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U zglobovima mehanizma nalaze se trenutni centri susjednih članova . Trenutni centar klizača u odnosu na vođicu (pri pravolinijskoj vođici) nalazi se u beskonačnosti .

Zadati mehanizam se sastoji od 6 članova . Ukupan broj trenutnih centara je 15 , od kojih je 7 poznato . Nama je za provjeru brzina potrebno odrediti još dva trenutna centra , i to : 13 , pomoću kojeg ćemo definisati brzine na

spojki ABC (člana 3) , i 15 , pomoću kojeg ćemo definisati brzine na spojki
[image: image8.wmf]CD

 (člana 5) .

Mehanizam se prvo nacrta u određenoj razmjeri i to u položaju za koji čemo provjeravati brzine pokretnih tačaka . Centar 13 definiše kretanje spojke 3 u odnosu na postolje 1 .

 Dobija se u presjeku pravaca na kojima se nalaze trenutni centri 12 i 23 , te 14 i 34 , odnosno u presjeku pravaca koji se poklapaju sa krivajom 
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 i šetalicom 
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 u usvojenom položaju .

Za usvojenu brzinu 
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 nanesenu u tački 
[image: image13.wmf]i

A

 konstrukcijom pravouglog trougla kome su katete poteg 
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pomoću kojeg se mogu odrediti brzine svih tačaka na članu 3 , jer je za sve tačke ovog člana istovjetna ugaona brzina 
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 .

Za spojku 
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 (član 5) treba odrediti trenutni centar 15 . On se nalazi u presjeku pravaca na kojima se nalaze trenutni centri 13 i 35 , odnosno 16 i 56 . Kako tačka 
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C

 pripada istovremeno i članu 3 i članu 5 , to se polazi od brzine ove tačke kao poznate veličine .

Konstrukcijom pravouglog trougla kome su katete poteg 
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te se konstrukcijom sličnog pravouglog trougla sa katetom 
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 u smjeru ugaone brzine 
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 dobija brzinu 
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D
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kao druga kateta ovog trougla .Dobijene brzine metodom određivanja brzina pomoću trenutnih centara , vodeći računa o usvojenim razmjerama crtanja , mora da su indentične sa odgovarajućim brzinama dobijenim na slici 2.

Gore navedeni postupak za tri položaja mehanizma prikazan je na slici 4.1 ,4.2 , 4.3 , a priloženi su i rezultati provjere brzina za ova tri položaja .

Množeći odgovarajuće dužine na slikama gore navedenim sa razmjerom za brzinu dobijaju se rezultati kako slijedi :
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Kao što se može  vidjeti dobili smo na oba načina  gotovo indentične vrijednosti za brzine tačke B,C i D .
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